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Die f olgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlage. 

Priifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(g) Sensoranordnung 

(57) Die Erfindung betrifft eine Sensoranordnung fur ein 
Kraftfahrzeug zur Umgebungserfassung mit zumindest 
einem Kamerasyslem. 

Zur verbesserten Funktionalitat einer solchen Sensoran- 
ordnung wird vorgeschlagen, zumindest zwei Kamerasy- 
steme zu verwenden, die jeweils in unterschiedlichen 
Spektralbereichen arbeiten. 



00 
00 
ID 

in 
o 



LU 

Q 



BUNDESDRUCKEREI 02.01 102 016/385/1 



DE 199 45 588 A 1 

l 

Beschreibung 



dungsmaBstaben kann die Fahrumgebung insgesamt besser 
Nah- und Fembereich erfaBt werden. 



in JNah- una remoereicn hioui 

KraMahrzeug zur Urngebungserfassurg rmt turunda* ^ ««J m« ^fS^i Kontrastauswenung die 

nem Kamerasystem. Pvtinktion der Atmosphare in beiden Spektralbereichen zu 

Ein solches, gattungsgemafies Sensorsys kann be - ExUnkUo > d ^™ s J der Extink S onen kann au f Ne- 

spielsweise zur Fahrerassistenz, also zur Unterstutzung ei- be* Umm en. Uu rch Ve gi unte rschied- 

nL Bedieners eines f^"^^^ 1 ^ S^^ SnS^Ste auswkt. In Verbindung mit 

Umgebungsinformationen und kann im Bereich .der. hate ucn a Fahrzeug hin t e rlegten Sichtweitenmodell 

nalitat von Fahxassistenzsystemen eingeschrankt ist, wenn D les ^ ™^ fi . 

bereits der Sensor Beschrankungen bei der Erfassung der » den ^™^^S end und mit Bezugnahme 

Umwelt unterworfen ist. Bei CCD-Kameras »t es bekannt ^^^Sming naher erlautert. DieFigurder ein- 

daB sie besonders in Dunkelheit und be. ^lendung ; durch * ufd ^ 

SSS£- waLnd der Dunkelheit £ *T^lK2?^ Frontscheinwerfer 12, die 

gen, und zwar insbesondere dann, wenn die CCD-Kamera u in ™^ * bestimmten Lichtbereich L ausleuchten. 

LfdasumweltbedingteBeleuch^^ b \^^^ b 'S^ l on te cheinwerfen, 12 sind zwei 

Im Begegnungsfall mit einem anderen, nut Licht fahrenden 25 Zwisc"en den D vorliegend eine Infrarot-Ka- 

Fahrzeug wird die BildinformaUon durch die entgegenkom- Kameras ^J^gS-ICm-. (CCD = charged coupled 

mende Blendquellen sogar weitgehend zerstort devTceU4 Beide Kameras 16 und 14 sind in Fahrrichtung 

sTrSSS . SSSSSSSSS 
SSS3S38&I3 ^vSm 5 *---' 

winnen. . ••,,„_„ i a -ji,. P ; n Sienal an ein Display 20 ab, das im 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es erne eingangs e^nnchtung 1 [^^^^ d J^rs angeord- 

genannte Sensoranordnung derart weiterzubilden, ■ daB_ erne ^TS^?™^ 20 informiert den Fahrer u ber die Um- 

Umgebungserfassung im wesendxchenohneEinschrankung jj^^fff^ erfaBten Bereiche n. 

^A^w^c^einAnspruchUenannten ' Zusa^ch, E^^^lffS^ 

^^IrGedankederE^ndungUegtdanm^ J*^" S^fS 

mindest zwei Kamerasysteme rmt jeweds unterscmeduchen ^xel = anSys. ^ 

Spektralarbeitsbereichen zu verwenden «^ * Auswerteeinrichtung 18 gibt zum einen 

GemaB einer bevorzugten Ausfuhrungsform umfaBt die uie a 4 abermitte i ten informationen 

Sensoranordnung eine CCD-Kamera (charged coupled de- *^™!E?wdS Uberdies fuhrt sie auch eine dif- 

vice) und eine Kamera, die im Infrarotbereich arbcttet JDto ^3™^^^ durch . Dadurch kdnnen die 

Infrarot-Kamera steUt beispielsweise eine sinnvolle Ergan- ^ Mmosohare in den beiden Spektralberei- 

zung der hier visuellen Sensorik (CCD) jenseits ihrer Detek- 50 ^^^SttLdS^Wta der Steuer- und Auswertesin- 

donsgrenzen im weiteren Vorfeld der Fahrumgebung <tar. ^^ l ^^sS2SS5nodeU hinterlegt, so kann 

GemaB einer weiteren vorteilhaften Ausfuhrungsform £r nchtung ISauch und durch eir f e dlfferen . 

nimmt die Infrarot-Kamera die , Umgebungs erfassung im 55 JjSSe und/oder Extm kdonen fassen sich dann 

Fembereich, da sie gleichermaBen tag- und nachtlaugbch D ^ u h "R egelparame tern oder zur Geschwindig- 

.0 befZh^n&ol auch ein anderes System wie ein Lidar- 

Umgebungsdunkelheit. Der Nahbereich wird von der CCD- system venvendet werden. 

Kamera erfaBt. Sie ist insbesondere so justiert, daB sie in ei- Patentanspriiche 

nem Bereich operiert, der bei eingeschalteter Fahrzeugbe- Patentansprucne 

leuchtung von den Frontscheinwerfern erleuchtet wird. Sensoranordnung fur ein Kraftfahrzeug zur Urnge- 

Diese MaBnahme verringert aufgrund des hoheren Beleuch- 65 }j™°™Z7m* zumindest einem Kamerasystem, 

tungsniveaus die BlendempflindUchkeit der CCD-Kamera. chnet, daB zum.ndest zwei Kame- 

Bei der Verwendung von Kamerasystemen mit unte - ^s"me (14 16) vorgesehen sind, die jeweils in un- 

schiedlicher Brennweite und den damn verbundenen Abbil- rasysieme u*. »w; 6 
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terschiedlichen Spektralbereichen arbeiten. 

2. Sensoranordnung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jedes Kamerasystem (14, 16) auf 
eine unterschiedliche Brennweite eingestellt ist. 

3. Sensoranordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 5 
gekennzeicb.net, daB ein Kamerasystem (16) im Infra- 
rotbereich arbeitet. 

4. Sensoranordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 
3, dadurch gekennzeichnet, daB ein Kamerasystem (14) 
eine CCD-Kamera umfaBt. 10 
5 Sensoranordnung nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die CCD-Kamera (14) zur Erfassung 
des Nahbereichs eingesetzt ist. 

6. Sensoranordnung nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die CCD-Kamera (14) derart einge- 15 
stellt ist, daB den Bereich eines Scheinwerferkegels ei- 
nes mit Licht fahrenden Fahrzeugs erfaBt. 

7. Sensoranordnung nach einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB eine mit alien 
Kamerasystemen verbundene Auswerteeinrichtung 20 
(18) vorgesehen ist. 

8. Sensoranordnung nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Auswerteeinrichtung (18) zur 
differenziellen Kontrastauswertung ausgebildet ist. 

9. Sensoranordnung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch 25 
gekennzeichnet, daB eine Speichereinrichtung vorgese- 
hen ist, in der ein Sichtweitenmodell abgespeichert ist, 
und daB eine Einrichtung vorgesehen ist, mittels der 
aus den Informationen aus der Auswerteeinrichtung 
(18), insbesondere der differenziellen Kontrastauswer- 30 
tung, auf die Sichtweite schlieBbar ist. 

Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen 
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